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Kariyer Amaci

Yapay zeka, Makine 6grenmesi, Otomatik Kontrol, Robotik ve Optimizasyon alanlarindaki bilgi birikimimi ve tecriibelerimi gelistirerek 6grenciler
ve arastirmacilar ile dersler ve projeler yoluyla paylasmak.

Is Tecriibeleri

TUBITAK SAGE

(Savunma Sanayii Arastirma ve Gelistirme EnstitUsi) Ankara, Tiirkiye
BASUZMAN ARASTIRMACI Mart 2013 - Devam ediyor

+ Yapay zeka ve makine 6grenmesi uygulamalari

+ Gergek-zamanli giirbliz kontrol sistemi tasarimi/Real-time robust control system design

« Sistem tanimlama uygulamalari/System identification applications

+ Bozucu ve belirsizlik gbzlemcisi tasarimi/Disturbance and uncertainty estimator design

+ Donglide donanim testleri/Hardware in-the-loop testing

+ Fircasizdogru akimr motorlarinin modellenmesi ve performans testleri/Performance testing and modeling of a Brushless DC Motor
« Kontrol tahrik sistemleri icin mekanizma tasarimi/Mechanism design for control actuation systems

istanbul Teknik Universitesi [stanbul, Tiirkiye

ARASTIRMA GOREVLISI Agustos 2012 - Subat 2013
« ITU Mekatronik Egitim ve Arastirma Merkezi (ITU-MEAM) biinyesinde 6 serbestlik dereceli robotlar i¢in kontrolcl sentezi

Kocaeli iiniversitesi Kocaeli, Tirkiye
YARI-ZAMANLI OGRENCI ASISTANI Eyliil 2011 - Haziran 2012
+ Sensor Teknigi, Otomatik Kontrol Sistemleri, Gii¢ Elektronigi ve Sayisal Elektronik laboruvar derslerine destek saglamak.

Ogrenim Bilgileri

Hacettepe Universitesi Ankara, Tirkiye
PHD, MAKINE MUHENDISLIGI PROGRAMI Kasim 2019

« Tez Basligi Robust Data-Driven Fixed-Order Heo Controller Synthesis Using Convex Optimization (Frekans Bolgesinde Veriye Dayali Sabit Dere-
celi Glirbliz Hee Kontrolcl Sentezi)
+ Tez Danigmani: Dog. Dr. S. Caglar Baslamisli

istanbul Teknik Universitesi [stanbul, Tiirkiye
MSc, MEKATRONIK MUHENDISLIGI PROGRAMI Mayis 2014
« Tez Basligi: Glidumlu Bir Mihimmit Kanatgik Tahrik Sistemi icin ki Dongult Giirblz (Heo) Kontrolcii Sentezi

« Tez Danigmani: Prof. Dr. A. Leyla Goren

Kocaeli Universitesi Kocaeli, Tiirkiye
LISANS, MEKATRONIK MUHENDSILIGI PROGRAMI Haziran 2012
« Bitirme Projesi: Gercek zamanli, Hall-effect sesor tabanli firgasiz DC (BLDC) motor konum kontroli

« Danigman: Dog. Dr. Metin Aydin

Kocaeli Universitesi Kocaeli, Tiirkiye
LISANS, MAKINE MUHENDSILIGI PROGRAMI (CAP) Haziran 2012

« Bitirme Projesi: Mineral Dolgu Maddeleri ile Poliolefin Plastik Borularin Kisa Ve Uzun Siireli i¢c Basing Performans Ozelliklerinin Yapay Sinir
Aglari Kullanilarak Optimizasyonu
+ Danisman: Yrd. Dog. Dr. Senol Sahin
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Yabanci dil

Beceriler

ingilize

Programlama ve Donanim

.

.

Akademik Yayinlar

MATLAB (Simulink, Embedded Coder, Simulink Real Time, System Identification Toolbox, Optimization Toolbox, Robust Control Toolbox)
Python, TensorFlow

MSC ADAMS

Siemens NX

C++

Visual Basic

LATEX

Makale (SCI ve SCI-E)
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